
NITTAOMEGA type L
ロボットアダプタ(NPN/PNP出力仕様)

ROBOT ADAPTOR(NPN/PNP OUTPUT)

2020/12/10T20201208-1-0

198

1
1

R1
53
.5A

B

MS3102A24-28P

電気信号ピン　20本
20-SIGNAL PIN

22.5

48.6

94.9

C

ノッチ方向
NOTCH

19

1
1

2
2

Rc1/4 
アンチャックポート
UNCHUCK PORT

Rc1/4 
チャックポート
CHUCK PORT

矢視図 A
VIEW A

1
7
.
6

1
4

32 32

4x  11  3
M6x1.0  12

矢視図 B
VIEW B

インターロック信号　表示LED
LED LAMPS OF INTERLOCK SIGNALS

15°
45° ±0.1°

P.C
.D.

200

6x  14 THRU
 20  18.5

6x60°

2x  12 H7 
+
 
0.018
0   34

P.C.D.200 0.05

矢視図 C:取合い寸法図
VIEW C:CONNECTING DIMENSION VIEW

M12ボルト用穴
BOLT HOLE FOR M12

裏側平行ピン位置
BACKSIDE PARALLEL PIN

 位置決めピン
ALIGNMENT PIN

注記
1.本ロボットアダプタはチャック端および
  アンチャック端検出用センサに近接スイッチを使用しています。
2.取付ボルトは含まれていません。
3.ロボットアダプタプレートを製作(加工)する場合
　中心部にφ125mmを超える穴加工は施さないでください。
4.ロボットアダプタ単体で着脱動作は実施しないようにしてください。
　必ず、ロボットにボルトで固定して使用してください。

NOTE
1.THIS ROBOT ADAPTOR USES THE PROXIMITY SWITCH FOR THE 
  SENSOR FOR CHUCK AND UNCHUCK SIGNAL DETECTION.
2.INSTALLATION BOLTS ARE NOT INCLUDED.
3.WHEN MANUFACTURING(PROCESSING) A ROBOT ADAPTOR PLATE,
  DO NOT DRILL HOLES OVER φ125mm IN THE CENTER.
4.DO NOT PERFORM CHUCK/UNCHUCK OPERATION 
　BEFORE INSTALLING IT TO THE ROBOT.
  MAKE SURE ROBOT ADAPTOR MUST BE FIXED WITH BOLTS TO THE 
　ROBOT WHEN IT WILL BE CHUCKED/UNCHUCKED.
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LOR20-0PS00(NPN)/LOR20-0PS01(PNP)
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