
NITTAOMEGA type XM
ロボットアダプタ(NPN/PNP出力仕様)

ROBOT ADAPTOR(NPN/PNP OUTPUT)
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矢視図A:取合い寸法図
VIEW A:CONNECTING DIMENSION VIEW
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矢視図 C
VIEW C
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矢視図 B
VIEW B

インターロック信号　表示LED
LED LAMPS OF INTERLOCK SIGNALS

裏側平行ピン位置
Backside parallel pin

注記
本ロボットアダプタはチャック端および1.
アンチャック端検出用センサに近接スイッチを使用しています。
取付ボルトは含まれていません。2.

NOTE
THIS ROBOT ADAPTOR USES THE PROXIMITY SWITCH1.
 FOR THE SENSOR FOR CHUCK AND UNCHUCK SIGNAL DETECTION.
INSTALLATION BOLTS ARE NOT INCLUDED.2.
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